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ＳＵ Ｎａｉｑｕａｎ　 ＺＨＡＮＧ Ｑｉｎｇｈｕａ………………………

ＨＵ Ｓｈａｏｌｉｎ　 ＣＡＩ Ｙｅｂｉｎ　 ＣＨＡＮＧ Ｘｉａｏｘｉａｏ （１９１）

Ｆａｕｌｔ Ｌｏｃａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｏｐｔｉｍｉｚｅｄ Ｇｒｅｙ Ｒｅｌａｔｉｏｎａｌ Ｄｅｇｒｅｅ ｕｎｄｅｒ ｔｈｅ Ｆｒａｍｅｗｏｒｋ

ｏｆ Ｇｒａｐｈ Ｔｈｅｏｒｙ ＣＨＥＮ Ｈａｉｂｉｎ （１９５）………………………

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｒｏｔａｔｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅｒｙ Ｆａｕｌｔ Ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＥＥＭＤ Ｍｕｌｔｉ⁃ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ Ｆｅａｔｕｒｅｓ

ＷＡＮＧ Ｂｏｌｅｉ　 ＣＡＯ Ｗｅｉ……………………………

ＸＩＮＧ Ｈｏｎｇｔａｏ　 ＣＨＡＮＧ Ｊｕｎｙａｎ　 ＧＯＮＧ Ｚｈｅｎｑｕａｎ （２０１）
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