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ＴＡＮＧ Ｚｈｅｎｙｕ　 ＨＵＡＮＧ Ｋａｉ　…………………………

ＹＡＮＧ Ｑｉｊｉａｎｇ　 ＺＨＵ Ｘｉａｏｂｉｎ （２００）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｔｒｉａｘｉａｌ Ｒａｎｄｏｍ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｔｅｒａｔｉｖｅ Ｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｅ Ｄｒｉｖｅ Ｓｐｅｃｔｒｕｍ

ＣＨＥＮ Ｇｕａｎｇｃｈｕ　 ＤＥＮＧ Ｂｉｎ　 ＣＨＥＮ Ｘｕｗｅｎ （２０６）……
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