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Ｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｃａｎｔｉｌｅｖｅｒ Ｂｅａｍ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ｆｏｒ

ａ Ｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒ Ｔｏｗｅｒ Ｃｒａｎｅ
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ＺＨＡＯ Ｊｉｅａｎｇ　 ＢＡＯ Ｊｕｎｙｉ……………………………

ＪＩＮ Ｓｏｎｇ　 ＦＡＮＧ Ｑｉ

ＳＨＡＮＧ Ｇａｏｌｉａｎｇ　 ＬＩＵ Ｊｕｎ （１８８）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ－Ｃｈａｎｎｅｌ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ

Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｍｉｌｌ Ｇｅａｒｂｏｘ

ＷＥＩ Ｘｉｅｂｅｎ （１９４）……………………………………
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