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ＢＡＩ Ｎａ　 ＺＨＡＯ Ｌｕｙａｎ　 ＨＵＡＮＧ Ｚａｉｈｕｉ （２１４）……………
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｆａｕｌｔ Ｆｅａｔｕｒｅ Ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＥＭＤ－ＡＲ

Ｓｐｅｃｔｒｕｍ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ Ｂａｎｄ Ｅｎｅｒｇｙ Ｆｅａｔｕｒｅｓ
ＱＩＮ Ｚｈｉｙｉｎｇ　 ＹＡＮＧ Ｈａｎｇｇａｎｇ　 ＺＨＡＯ Ｙｕｅｊｉｎｇ （２１９）……

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ Ｅｘｔｅｒｎａｌ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｉｐｅｌｉｎｅ ｏｆ
Ａｅｒｏ－Ｅｎｇｉｎｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｂｉ－ＧＲＵ Ｍｏｄｅｌ

ＨＵＡＮＧ Ｘｕｆａｎｇ　 ＺＨＡＯ Ｐｉｎｇ　………………………
ＦＥＮＧ Ｌｉｎｇ　 ＺＨＡＮＧ Ｌｉ （２２４）
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