
期刊基本参数： ＣＮ ４４－１２５９ ／ ＴＨ∗１９７３∗Ｓ∗１６∗２３２∗ｚｈ∗Ｐ∗ ￥ ２０􀆰 ００∗ ∗３４∗２０２３－１１

􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇

机床与液压®

ＪＩＣＨＵＡＮＧ ＹＵ ＹＥＹＡ
１９７３ 年创刊

第 ５１ 卷第 ２１ 期（总第 ５９１ 期）２０２３ 年 １１ 月

半月刊 （每月 １５ 日、 ２８ 日出版）
ｗｗｗ􀆰 ｊｃｙｙｙ􀆰 ｃｏｍ􀆰 ｃｎ

􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉
主 管： 中 国 科 学 技 术 协 会

主 办： 中 国 机 械 工 程 学 会

广州机械科学研究院有限公司
协 办： 国家机器人检测与评定中心（广州）
编辑出版： 《机床与液压》 编辑部
地址： 广州市黄埔区茅岗路 ８２８ 号 （５１０７００）

编 委 会 成 员
主　 　 任： 宋天虎
副 主 任： 黄　 兴　 孔祥东　 焦宗夏　 姜继海

孙立宁
委　 　 员： （按姓氏笔划排序）

丁问司　 王军政　 王太勇　 卢文辉
刘昕晖 刘晓初 刘延俊 刘奕华
权　 龙 阮　 健 陈超志 陈章位
李宝仁 李小宁 李运华 闵新和
张宪民 张　 涛 赵升吨 郝玉成
施光林 高殿荣 袁锐波 韩俊伟
冀　 宏

主 编： 闵新和
执行副主编： 张艳君
版面设计： 邓琳倩
美术编辑： 陈雁琼
电 话： ０２０－３２３８５３１２
电子邮箱： ｊｃｙ＠ｇｍｅｒｉ􀆰 ｃｏｍ
广告发行部
广告发行： 徐瑾瑾
广告发行： ０２０－３２３８５３１１
电子邮箱： ａｄｖ＠ｇｍｅｒｉ􀆰 ｃｏｍ
发行范围： 国内外发行
国内发行： 广东省报刊发行局
订 购 处： 全国各地邮局
国外发行： 中国国际图书贸易集团有限公司
广告发布登记通知书： ４４０１００１９００２２
印　 　 刷： 广州一龙印刷有限公司

　
ＩＳＳＮ １００１－３８８１
ＣＮ ４４－１２５９ ／ ＴＨ

国内邮发代号： ４６－４０
国外发行代号： ＳＭ ５５０

　 定价： ２０ 元 ／ 期， ４８０ 元 ／ 年

目　 　 次

基于参数解耦陷波滤波器的工业机器人末端振动抑制

潘海鸿　 丁可帅　 吴锡鹏　 陈琳 　 梁旭斌 （１）………

永磁吸附履带式管外爬行机器人的力学分析及运动仿真

蒋怡蔚　 侯宇　 李浩男　 孙伟 （７）……………………

机器人气动夹持力的 ＣＮＮ－ＬＳＴＭ 建模估计方法

党选举　 覃创业 （１６）……………………………………

多电机耦合驱动式仿人机械臂设计与传动特性分析

窦汝桐　 于慎波　 翟凤晨…………………………

夏鹏澎　 李文扬　 横井浩史　 姜银来 （２３）

张拉整体机器人构型设计及非线性力学特性分析

刘瑞伟　 林勋涛……………………………………

郭宏伟　 王春龙　 谢浩　 唐振宇 （３１）

一种新型六自由度并联机器人设计

陈飞　 陈机林　 候远龙 （３８）……………………………

经颅磁六轴机械臂运动学分析与路径规划

嵇长委　 尚会超　 韩鑫磊　 付晓莉　 李志强 （４３）……

仿生机器鳐鱼多模态运动控制与优化方法研究

陈国军　 陈巍　 金俊　 王志明 （５０）……………………

低耦合度 ＰＲＰａＲ－２ＣＰＲ 并联机器人机构设计与运动学

分析 夏蓉花　 刘艳梨 （５６）………………………………

机器人曲面抛光末端 ＶＣＭ 力迭代学习控制研究

黄海滨　 傅亭硕　 王同特　 程华康　 邹朝圣 （６５）……

含间隙非线性的工业机器人关节振动特性分析

仪凌霄　 潘斯宁　 刘志成　 刘应忠 （７１）………………

基于 ＲｏｂｏｔＳｔｕｄｉｏ 水槽打磨机器人工作站仿真设计

唐振宇　 戴祝坚……………………………………

唐伦　 毕齐林　 徐虎　 董昇泰 （７８）

本刊已入编 “万方数据———数字化期刊群”， “中国核心期刊

（遴选） 数据库”， “中国期刊全文数据库 （ＣＪＦＤ） ”， “中文科技期

刊数据库” 及 ＣＮＫＩ 系列数据库， 作者如不同意将文章入编， 投稿

时敬请说明。

·Ⅰ·



基于期望轨迹修正的机械臂无传感器柔顺控制

朱敬花　 邵珠枫 （８４）…………………………

基于 ＮＣ 程序的重型数控铣齿机床能耗预测

丁文政　 贺文权　 张金　 邢波　 卞荣 （９１）…

新型四自由度并联隔振系统的机构设计与分析

李亚晶　 岳义……………………………

韦宝琛　 崔国华　 刘国兴 （９９）

微铣削 Ｔｉ⁃４８Ａｌ⁃２Ｃｒ⁃２Ｎｂ 合金实验研究

马轩　 王志勇　 董昊　 马鑫鑫　 杜金金 （１０７）…

人体下肢多关节连续运动的肌电预测方法

韩永林　 陶庆　 张小栋　 陈清正 （１１２）………

铝合金建筑型材圆锯片锯切振动特性分析

路来骁　 焦守荣…………………………

阎玉芹　 朱燕明　 秦美镇　 孙捷 （１２０）

核电高强钢筋连接套筒智能检测生产线总体设计

张嘉钰　 杨佳俊　 杨硕　 牛虎利 （１２８）………

基于数字孪生的带锯床状态实时监控方法

陈岁繁　 朱震耀 （１３４）…………………………

一种高速滚滑复合导轨副的设计与制造

周萌　 郭鑫 （１４０）………………………………

基于 ＥＢＦ 神经网络的引射器结构参数优化

么大锁　 赵凯芳…………………………

吴国鹏　 季宁　 裴毅强 （１４４）

基于展开轮廓三轴代码转换的轴类零件四轴加

工研究

文豪　 黄东　 邹伟全　 张小明 （１５０）

……………………………………………

…………

基于工作特征的电动叉车能量联合回收方法研究

杨恒　 李严　 董青　 郭文孝　 王震 （１５６）……

配流阀结构特征对微型高压柱塞泵流量输出特性

的影响

刘雨聪　 曹文斌　 杨国来………………

冒越颖　 赵天昊　 房瑞清 （１６３）

基于 ＡＭＥＳｉｍ 的采矿船升沉补偿系统能耗分析

滕媛媛　 胡周国　 宋豫　 陈林恺 （１７０）………

轴向补料对双金属薄壁管冲击液压成形影响的

研究

孙昌迎　 刘建伟　 李玉寒 （１７５）………………

非对称 Ｖ 形内置式永磁同步电机电磁特性分析

荆建宁　 史立伟…………………………

李法成　 刘政委　 王文强 （１８０）

多路阀阀芯节流槽拓扑结构的优化设计

付松松　 李卫民 （１８５）…………………………

基于 ＡＤＡＭＳ 的轴对称矢量喷管喷口精度分析

党鹏飞　 王雨　 杨铮鑫 （１９３）…………………

基于刀具寿命等级的铣削加工参数自适应调整

优化方法

许锋立　 邵树军　 杜超　 张富强 （１９９）………

爬壁机器人吸附方法研究综述

杨慧轩　 刘荣……………………………

何建东　 安海明　 白伟伟 （２０６）

基于改进 ＳＴＯ 的 ＩＰＭＳＭ 退磁故障模型预测 ＭＴＰＡ

容错控制

蒋明康　 郝万君　 刘一凡 （２１７）………………

基于 ＳＶＭＤ 和自适应 ＭＯＭＥＤＡ 的齿轮箱故障诊断

岳子毫　 裴帮　 李志远…………………

王征兵　 黄晓丹　 雷欢欢 （２２５）

广 告 刊 户 索 引

杭州爱力智控技术有限公司 封二……………………………

鼎基先进材料 （股） 公司 封三………………………………

哈威油液压技术 （上海） 有限公司 彩插 １…………………

黎明液压有限公司 彩插 ２……………………………………

江苏无锡市压力仪表厂有限公司 彩插 ３……………………

阿托斯 （上海） 液压有限公司 目录对页……………………

·Ⅱ·



􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇􀪇

ＭＡＣＨＩＮＥ ＴＯＯＬ ＆ ＨＹＤＲＡＵＬＩＣＳ®

Ｈａｌｆ－Ｍｏｎｔｈｌｙ
Ｖｏｌ􀆰 ５１　 Ｎｏ􀆰 ２１　 Ｎｏｖ􀆰 ２０２３

􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉

Ａｕｔｈｏｒｉｔｉｅｓ ｉｎ Ｃｈａｒｇｅ： Ｃｈｉｎａ Ａｓｓｏｃｉａｔｉｏｎ ｆｏｒ Ｓｃｉｅｎｃｅ
ａｎｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

Ｓｐｏｎｓｏｒ： Ｃｈｉｎｅｓｅ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｓｏｃｉｅｔｙ
　 　 Ｇｕａｎｇｚｈｏｕ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｉｎｓｔｉｔｕｔｅ Ｃｏ．， Ｌｔｄ．

Ｃｏ⁃ｏｒｇａｎｉｚｏｒ： Ｎａｔｉｏｎａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｔｅｓｔ ａｎｄ Ａｓｓｅｓｓｍｅｎｔ
Ｃｅｎｔｅｒ （Ｇｕａｎｇｚｈｏｕ）

Ｅｄｉｔｏｒ ＆ Ｐｕｂｌｉｓｈｅｒ： Ｅｄｉｔｏｒｉａｌ Ｏｆｆｉｃｅ ｏｆ ＭＡＣＨＩＮＥ
ＴＯＯＬ ＆ ＨＹＤＲＡＵＬＩＣＳ
Ａｄｄ： Ｎｏ． ８２８ Ｍａｏｇａｎｇ Ｒｏａｄ， Ｈｕａｎｇｐｕ Ｄｉｓｔｒｉｃｔ，

Ｇｕａｎｇｚｈｏｕ， Ｃｈｉｎａ

Ｅｄｉｔｏｒｉａｌ Ｃｏｍｍｉｔｔｅｅ
Ｃｈａｉｒｍａｎ： Ｓｏｎｇ Ｔｉａｎｈｕ
Ｖｉｃｅ Ｃｈａｉｒｍｅｎ：

Ｈｕａｎｇ Ｘｉｎｇ　 　 Ｋｏｎｇ Ｘｉａｎｇｄｏｎｇ　 Ｊｉａｏ Ｚｏｎｇｘｉａ
Ｊｉａｎｇ Ｊｉｈａｉ Ｓｕｎ Ｌｉｎｉｎｇ

Ｍｅｍｂｅｒｓ ｏｆ Ｅｄｉｔｏｒｉａｌ Ｃｏｍｍｉｔｔｅｅ：
Ｄｉｎｇ Ｗｅｎｓｉ　 　 Ｗａｎｇ Ｊｕｎｚｈｅｎｇ　 　 Ｗａｎｇ Ｔａｉｙｏｎｇ
Ｌｕ Ｗｅｎｈｕｉ Ｌｉｕ Ｘｉｎｈｕｉ Ｌｉｕ Ｘｉａｏｃｈｕ
Ｌｉｕ Ｙａｎｊｕｎ Ｌｉｕ Ｙｉｈｕａ Ｑｕａｎ Ｌｏｎｇ
Ｒｕａｎ Ｊｉａｎ Ｃｈｅｎ Ｃｈａｏｚｈｉ Ｃｈｅｎ Ｚｈａｎｇｗｅｉ
Ｌｉ Ｂａｏｒｅｎ Ｌｉ Ｘｉａｏｎｉｎｇ Ｌｉ Ｙｕｎｈｕａ
Ｍｉｎ Ｘｉｎｈｅ Ｚｈａｎｇ Ｘｉａｎｍｉｎ Ｚｈａｎｇ Ｔａｏ
Ｚｈａｏ Ｓｈｅｎｇｄｕｎ Ｈａｏ Ｙｕｃｈｅｎｇ Ｓｈｉ Ｇｕａｎｇｌｉｎ
Ｇａｏ Ｄｉａｎｒｏｎｇ Ｙｕａｎ Ｒｕｉｂｏ Ｈａｎ Ｊｕｎｗｅｉ
Ｊｉ Ｈｏｎｇ

Ｃｈｉｅｆ Ｅｄｉｔｏｒ： Ｍｉｎ Ｘｉｎｈｅ
Ｖｉｃｅ Ｃｈｉｅｆ Ｅｄｉｔｏｒ： Ｚｈａｎｇ Ｙａｎｊｕｎ
Ｌａｙｏｕｔ Ｄｅｓｉｇｎ： Ｄｅｎｇ Ｌｉｎｑｉａｎ
Ｔｅｌ： （８６２０） ３２３８５３１２
Ｗｅｂ： ｗｗｗ􀆰 ｊｃｙｙｙ􀆰 ｃｏｍ􀆰 ｃｎ
Ｅ⁃ｍａｉｌ： ｊｃｙ＠ ｇｍｅｒｉ􀆰 ｃｏｍ
Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ Ｒａｎｇｅ： Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ ａｔ ｈｏｍｅ ａｎｄ ａｂｒｏａｄ
Ｄｏｍｅｓｔｉｃ Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｏｒ： Ｎｅｗｓｐａｐｅｒｓ ａｎｄ Ｐｕｂｌｉｃａｔｉｏｎｓ

Ｂｏａｒｄ ｏｆ Ｇｕａｎｇｄｏｎｇ
Ｏｖｅｒｓｅａｓ Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｏｒ： Ｃｈｉｎａ Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｂｏｏｋ Ｔｒａｄｉｎｇ

Ｃｏｒｐｏｒａｔｉｏｎ
Ｐｏｓｔ Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ Ｃｏｄｅ： ４６－４０
Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｃｏｄｅ： ＳＭ ５５０

ＣＯＮＴＥＮＴＳ
􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉􀪉

Ｅｎｄ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｓｕｐｐｒｅｓｓｉｏｎ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐａｒａｍｅｔｒｉｃ

Ｄｅｃｏｕｐｌｅｄ Ｎｏｔｃｈ Ｆｉｌｔｅｒ

ＰＡＮ Ｈａｉｈｏｎｇ　 ＤＩＮＧ Ｋｅｓｈｕａｉ…………………………

ＷＵ Ｘｉｐｅｎｇ　 ＣＨＥＮ Ｌｉｎ　 ＬＩＡＮＧ Ｘｕｂｉｎ （１）

Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｍｏｔｉｏｎ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｐｅｒｍａｎｅｎｔ Ｍａｇｎｅｔ

Ａｄｓｏｒｐｔｉｏｎ Ｃｒａｗｌｅｒ－Ｔｙｐｅ Ｏｕｔ－ｏｆ－Ｐｉｐｅ Ｃｒａｗｌｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ

ＪＩＡＮＧ Ｙｉｗｅｉ　 ＨＯＵ Ｙｕ　 ＬＩ Ｈａｏｎａｎ　 ＳＵＮ Ｗｅｉ （７）………

ＣＮＮ－ＬＳＴＭ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｅｓｔｉｍａｔｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｐｎｅｕｍａｔｉｃ

Ｇｒｉｐｐｉｎｇ Ｆｏｒｃｅ ｆｏｒ Ｒｏｂｏｔ

ＤＡＮＧ Ｘｕａｎｊｕ　 ＱＩＮ Ｃｈｕａｎｇｙｅ （１６）………………………

Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｈｕｍａｎｏｉｄ

Ｒｏｂｏｔ Ａｒｍ ｗｉｔｈ Ｍｕｌｔｉ－ｍｏｔｏｒ Ｃｏｕｐｌｉｎｇ Ｄｒｉｖｅ Ｍｏｄｅ

ＤＯＵ Ｒｕｔｏｎｇ　 ＹＵ Ｓｈｅｎｂｏ……………………………

ＺＨＡＩ Ｆｅｎｇｃｈｅｎ　 ＸＩＡ Ｐｅｎｇｐｅｎｇ

ＬＩ Ｗｅｎｙａｎｇ　 ＹＯＫＯＩ Ｈｉｒｏｓｈｉ　 ＪＩＡＮＧ Ｙｉｎｌａｉ （２３）

Ｃｏｎｆｉｇｕｒａｔｉｏｎ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｎｏｎｌｉｎｅａｒ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ

ｏｆ Ｔｅｎｓｅｇｒｉｔｙ Ｒｏｂｏｔ

ＬＩＵ Ｒｕｉｗｅｉ　 ＬＩＮ Ｘｕｎｔａｏ　 ＧＵＯ Ｈｏｎｇｗｅｉ……………

ＷＡＮＧ Ｃｈｕｎｌｏｎｇ　 ＸＩＥ Ｈａｏ　 ＴＡＮＧ Ｚｈｅｎｙｕ （３１）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ－ｒｏｔｏｒ ６－ＤＯＦ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ Ａｘｉａｌ Ｍｏｔｏｒ

ＣＨＥＮ Ｆｅｉ　 ＣＨＥＮ Ｊｉｌｉｎ　 ＨＯＵ Ｙｕａｎｌｏｎｇ （３８）……………

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｐａｔｈ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ｏｆ ａ Ｓｉｘ Ａｘｉｓ Ｔｒａｎｓｃｒａｎｉａｌ

Ｍａｇｎｅｔｉｃ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ＪＩ Ｃｈａｎｇｗｅｉ　 ＳＨＡＮＧ Ｈｕｉｃｈａｏ………………………

ＨＡＮ Ｘｉｎｌｅｉ　 ＦＵ Ｘｉａｏｌｉ　 ＬＩ Ｚｈｉｑｉａｎｇ （４３）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍｕｌｔｉ－ｍｏｄａｌ Ｍｏｔｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ ａｎｄ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ

ｏｆ Ｂｉｏｎｉｃ Ｒｏｂｏｔ Ｒａｙ

ＣＨＥＮ Ｇｕｏｊｕｎ　 ＣＨＥＮ Ｗｅｉ…………………………

ＪＩＮ Ｊｕｎ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｉｍｉｎｇ （５０）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｌｏｗ Ｃｏｕｐｌｉｎｇ ＰＲＰａＲ－２ＣＰＲ

Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｏｂｏｔ

ＸＩＡ Ｒｏｎｇｈｕａ　 ＬＩＵ Ｙａｎｌｉ （５６）……………………………

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｉｔｅｒａｔｉｖｅ Ｌｅａｒｎｉｎｇ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ ＶＣＭ Ｆｏｒｃｅ ａｔ ｔｈｅ Ｅｎｄ

ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｓｕｒｆａｃｅ Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ

ＨＵＡＮＧ Ｈａｉｂｉｎ　 ＦＵ Ｔｉｎｇｓｈｕｏ………………………

ＷＡＮＧ Ｔｏｎｇｔｅ　 ＣＨＥＮＧ Ｈｕａｋａｎｇ　 ＺＯＵ Ｃｈａｏｓｈｅｎｇ （６５）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｎ Ｊｏｉｎｔ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ

ｗｉｔｈ Ｃｌｅａｒａｎｃｅ Ｎｏｎｌｉｎｅａｒ

ＹＩ Ｌｉｎｇｘｉａｏ　 ＰＡＮ Ｓｉｎｉｎｇ……………………………

ＬＩＵ Ｚｈｉｃｈｅｎｇ　 ＬＩＵ Ｙｉｎｇｚｈｏｎｇ （７１）

·Ⅲ·



Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｗｏｒｋｓｔａｔｉｏｎ ｆｏｒ Ｗａｔｅｒ Ｔａｎｋ Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｒｏｂｏｔ Ｓｔｕｄｉｏ

ＴＡＮＧ Ｚｈｅｎｙｕ　 ＤＡＩ Ｚｈｕｊｉａｎ　 ＴＡＮＧ Ｌｕｎ……………

ＢＩ Ｑｉｌｉｎ　 ＸＵ Ｈｕ　 ＤＯＮＧ Ｓｈｅｎｇｔａｉ （７８）

Ｓｅｎｓｏｒｌｅｓｓ Ｃｏｍｐｌｉａｎｃｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｅｘｐｅｃｔｅｄ

Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｍｏｄｉｆｉｃａｔｉｏｎ

ＺＨＵ Ｊｉｎｇｈｕａ　 ＳＨＡＯ Ｚｈｕｆｅｎｇ （８４）…………………………

Ｅｎｅｒｇｙ Ｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎ Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎ ｏｆ Ｈｅａｖｙ－Ｄｕｔｙ ＣＮＣ Ｇｅａｒ Ｐｒｏｆｉｌｅ

Ｍｉｌｌｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＮＣ Ｐｒｏｇｒａｍ

ＤＩＮＧ Ｗｅｎｚｈｅｎｇ　 ＨＥ Ｗｅｎｑｕａｎ………………………

ＺＨＡＮＧ Ｊｉｎ　 ＸＩＮＧ Ｂｏ　 ＢＩＡＮ Ｒｏｎｇ （９１）

Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ａ Ｎｅｗ Ｔｙｐｅ ｏｆ Ｆｏｕｒ－

Ｆｒｅｅｄｏｍ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｉｓｏｌａｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ

ＬＩ Ｙａｊｉｎｇ　 ＹＵＥ Ｙｉ……………………………………

ＷＥＩ Ｂａｏｃｈｅｎ　 ＣＵＩ Ｇｕｏｈｕａ　 ＬＩＵ Ｇｕｏｘｉｎｇ （９９）

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｍｉｃｒｏ－ｍｉｌｌｉｎｇ ｏｆ Ｔｉ⁃４８Ａｌ⁃２Ｃｒ⁃２Ｎｂ Ａｌｌｏｙ

ＭＡ Ｘｕａｎ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｉｙｏｎｇ…………………………

ＤＯＮＧ Ｈａｏ　 ＭＡ Ｘｉｎｘｉｎ　 ＤＵ Ｊｉｎｊｉｎ （１０７）

Ａｎ Ａｐｐｒｏａｃｈ ｆｏｒ ＥＭＧ Ｂａｓｅｄ Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ－ｊｏｉｎｔｓ

Ｃｏｎｔｉｎｕｏｕｓ Ｍｏｔｉｏｎ ｆｏｒ Ｈｕｍａｎ Ｌｏｗｅｒ Ｌｉｍｂ

ＨＡＮ Ｙｏｎｇｌｉｎ　 ＴＡＯ Ｑｉｎｇ……………………………

ＺＨＡＮＧ Ｘｉａｏｄｏｎｇ　 ＣＨＥＮ Ｑｉｎｇｚｈｅｎｇ （１１２）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｓａｗｉｎｇ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｃｉｒｃｕｌａｒ Ｓａｗ

Ｂｌａｄｅｓ ｆｏｒ Ｗｒｏｕｇｈｔ Ａｌｕｍｉｎｕｍ Ａｌｌｏｙ Ｅｘｔｒｕｄｅｄ Ｐｒｏｆｉｌｅｓ

ｆｏｒ Ａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ

ＬＵ Ｌａｉｘｉａｏ　 ＪＩＡＯ Ｓｈｏｕｒｏｎｇ　 ＹＡＮ Ｙｕｑｉｎ…………

ＺＨＵ Ｙａｎｍｉｎｇ　 ＱＩＮ Ｍｅｉｚｈｅｎ　 ＳＵＮ Ｊｉｅ （１２０）

Ｏｖｅｒａｌｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ Ｐｒｏｄｕｃｔｉｏｎ Ｌｉｎｅ ｆｏｒ

Ｎｕｃｌｅａｒ Ｐｏｗｅｒ Ｈｉｇｈ Ｓｔｒｅｎｇｔｈ Ｓｔｅｅｌ Ｂａｒ Ｃｏｎｎｅｃｔｉｎｇ Ｓｌｅｅｖｅ

ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｙｕ　 ＹＡＮＧ Ｊｉａｊｕｎ………………………

ＹＡＮＧ Ｓｈｕｏ　 ＮＩＵ Ｈｕｌｉ （１２８）

Ｒｅａｌ－Ｔｉｍｅ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｂａｎｄ Ｓａｗｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｓｔａｔｕｓ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｄｉｇｉｔａｌ Ｔｗｉｎｓ

ＣＨＥＮ Ｓｕｉｆａｎ　 ＺＨＵ Ｚｈｅｎｙａｏ （１３４）………………………

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅ ｏｆ ａ Ｈｉｇｈ－Ｓｐｅｅｄ Ｒｏｌｌｉｎｇ－Ｓｌｉｄｉｎｇ

Ｃｏｍｐｏｓｉｔｅ Ｇｕｉｄｅ Ｒａｉｌ Ｐａｉｒ

ＺＨＯＵ Ｍｅｎｇ　 ＧＵＯ Ｘｉｎ （１４０）………………………………

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｊｅｃｔｏｒ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＥＢＦ

Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ ＹＡＯ Ｄａｓｕｏ…………………………

ＺＨＡＯ Ｋａｉｆａｎｇ　 ＷＵ Ｇｕｏｐｅｎｇ　 ＪＩ Ｎｉｎｇ　 ＰＥＩ Ｙｉｑｉａｎｇ （１４４）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｆｏｕｒ－Ａｘｉｓ Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ ｏｆ Ｓｈａｆｔ Ｐａｒｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｔｈｒｅｅ－

Ａｘｉｓ Ｃｏｄｅ Ｃｏｎｖｅｒｓｉｏｎ ｏｆ Ｅｘｐａｎｄｅｄ Ｃｏｎｔｏｕｒ

ＷＥＮ Ｈａｏ　 ＨＵＡＮＧ Ｄｏｎｇ…………………………

ＺＯＵ Ｗｅｉｑｕａｎ　 ＺＨＡＮＧ Ｘｉａｏｍｉｎｇ （１５０）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｃｏｍｂｉｎｅｄ Ｅｎｅｒｇｙ Ｒｅｃｏｖｅｒｙ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ

Ｆｏｒｋｌｉｆｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｗｏｒｋｉｎｇ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ

ＹＡＮＧ Ｈｅｎｇ　 ＬＩ Ｙａｎ………………………………

ＤＯＮＧ Ｑｉｎｇ　 ＧＵＯ Ｗｅｎｘｉａｏ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｅｎ （１５６）

Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｎｇ Ｖａｌｖｅ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｎ Ｆｌｏｗ

Ｏｕｔｐｕｔ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｍｉｃｒｏ Ｈｉｇｈ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｐｉｓｔｏｎ Ｐｕｍｐ

ＬＩＵ Ｙｕｃｏｎｇ　 ＣＡＯ Ｗｅｎｂｉｎ　 ＹＡＮＧ Ｇｕｏｌａｉ………

ＭＡＯ Ｙｕｅｙｉｎｇ　 ＺＨＡＯ Ｔｉａｎｈａｏ　 ＦＡＮＧ Ｒｕｉｑｉｎｇ （１６３）

Ｅｎｅｒｇｙ Ｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｍｉｎｉｎｇ Ｓｈｉｐ Ｈｅａｖｅ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ

Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＴＥＮＧ Ｙｕａｎｙｕａｎ　 ＨＵ Ｚｈｏｕｇｕｏ……………………

ＳＯＮＧ Ｙｕ　 ＣＨＥＮ Ｌｉｎｋａｉ （１７０）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ ｔｈｅ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ａｘｉａｌ Ｆｅｅｄｉｎｇ ｏｎ ｔｈｅ Ｌｉｑｕｉｄ Ｉｍｐａｃｔ

Ｆｏｒｍｉｎｇ ｏｆ Ｄｏｕｂｌｅ Ｍｅｔａｌ Ｔｈｉｎ－Ｗａｌｌｅｄ Ｔｕｂｅｓ

ＳＵＮ Ｃｈａｎｇｙｉｎｇ　 ＬＩＵ Ｊｉａｎｗｅｉ　 ＬＩ Ｙｕｈａｎ （１７５）……………

Ｅｌｅｃｔｒｏｍａｇｎｅｔｉｃ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ａｓｙｍｍｅｔｒｉｃａｌ

Ｖ－Ｓｈａｐｅｄ Ｉｎｔｅｒｉｏｒ Ｐｅｒｍａｎｅｎｔ Ｍａｇｎｅｔ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｍｏｔｏｒ

ＪＩＮＧ Ｊｉａｎｎｉｎｇ　 ＳＨＩ Ｌｉｗｅｉ…………………………

ＬＩ Ｆａｃｈｅｎｇ　 ＬＩＵ Ｚｈｅｎｇｗｅｉ　 ＷＡＮＧ Ｗｅｎｑｉａｎｇ （１８０）

Ｏｐｔｉｍａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｔｏｐｏｌｏｇｙ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ－ｗａｙ Ｖａｌｖｅ Ｃｏｒｅ

Ｔｈｒｏｔｔｌｅ Ｇｒｏｏｖｅ

ＦＵ Ｓｏｎｇｓｏｎｇ　 ＬＩ Ｗｅｉｍｉｎ （１８５）……………………………

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ａｘｉａｌ－Ｓｙｍｍｅｔｒｉｃ Ｖｅｃｔｏｒｉｎｇ Ｅｘｈａｕｓｔ Ｎｏｚｚｌｅ􀆳ｓ Ｎｏｚｚｌｅ

Ａｃｃｕｒａｃｙ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＤＡＭＳ

ＤＡＮＧ Ｐｅｎｇｆｅｉ　 ＷＡＮＧ Ｙｕ　 ＹＡＮＧ Ｚｈｅｎｇｘｉｎ （１９３）………

Ａｄａｐｔｉｖｅ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｍｉｌｌｉｎｇ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ Ｔｏｏｌ Ｌｉｆｅ Ｌｅｖｅｌ

ＸＵ Ｆｅｎｇｌｉ　 ＳＨＡＯ Ｓｈｕｊｕｎ…………………………

ＤＵ Ｃｈａｏ　 ＺＨＡＮＧ Ｆｕｑｉａｎｇ （１９９）

Ａ Ｒｅｖｉｅｗ ｏｆ Ａｄｓｏｒｐｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄｓ ｆｏｒ Ｗａｌｌ－Ｃｌｉｍｂｉｎｇ Ｒｏｂｏｔｓ

ＹＡＮＧ Ｈｕｉｘｕａｎ　 ＬＩＵ Ｒｏｎｇ…………………………

ＨＥ Ｊｉａｎｄｏｎｇ　 ＡＮ Ｈａｉｍｉｎｇ　 ＢＡＩ Ｗｅｉｗｅｉ （２０６）

ＩＰＭＳＭ Ｄｅｍａｇｎｅｔｉｚａｔｉｏｎ Ｆａｕｌｔ Ｍｏｄｅｌ Ｐｒｅｄｉｃｔｉｖｅ ＭＴＰＡ Ｆａｕｌｔ

Ｔｏｌｅｒａｎｔ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ ＳＴＯ

ＪＩＡＮＧ Ｍｉｎｇｋａｎｇ　 ＨＡＯ Ｗａｎｊｕｎ　 ＬＩＵ Ｙｉｆａｎ （２１７）………

Ｇｅａｒｂｏｘ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＳＶＭＤ ａｎｄ Ａｄａｐｔｉｖｅ ＭＯＭＥＤＡ

ＹＵＥ Ｚｉｈａｏ　 ＰＥＩ Ｂａｎｇ　 ＬＩ Ｚｈｉｙｕａｎ………………

ＷＡＮＧ Ｚｈｅｎｇｂｉｎｇ　 ＨＵＡＮＧ Ｘｉａｏｄａｎ　 ＬＥＩ Ｈｕａｎｈｕａｎ （２２５）

·Ⅳ·


