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Ｓｔｒｅｓｓ ａｎｄ Ｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃｕｐ－Ｓｈａｐｅｄ Ｆｌｅｘｓｐｌｉｎｅ

Ｈａｒｍｏｎｉｃ Ｒｅｄｕｃｅｒ ｆｏｒ Ｒｏｂｏｔ
ＹＩ Ｗｅｉｆｅｎｇ， ＬＩＵ Ｈｏｎｇｂｉｎ， ＷＵ Ｚｈｉｈｅｎｇ，…………………

ＺＨＡＮＧ Ｈｕａｗｅｉ， ＨＡＮ Ｓｈｏｕｌｅｉ （４４）
Ｄｒｉｌｌｉｎｇ Ｒｉｖｅｔｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ Ｓｔｉｆｆｎｅｓｓ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐｏｓｅ
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ＷＡＮＧ Ｍｉｎｇｈａｉ， ＺＨＡＮＧ Ｗｅｉ， ＬＩＵ Ｘｉａｎｇｃｈｅｎ （４９）…………

Ｐａｔｈ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ｏｆ Ｍｏｂｉｌｅ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃｈａｏｔｉｃ Ｃｏｕｒｔｓｈｉｐ
Ｆｉｒｅｆｌｙ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＨＯＵ Ｚｈｉｘｉａｎｇ， ＣＨＥＮＧ Ｗｅｉ， ＬＩ Ｆｅｎｇｌｉｎｇ （５５）………………
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ Ｓｉｎｇｌｅ Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ ＰＩＤ Ｃｏｎｔｒｏｌ

Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｆｏｒ Ｌｅｇ Ｊｏｉｎｔｓ ｏｆ Ｆｏｏｔｅｄ Ｒｏｂｏｔ
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ＹＵＡＮ Ｒｕｉｆｕ， ＺＨＡＯ Ｓｈｕｉｊｉｎｇ （１０６）
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ＨＵ Ｓｈａｏｙａｎ， ＢＯ Ｒｕｉｆｅｎｇ，…………………………………
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ＬＶ Ｘｉｎｇｃｈｅｎ， ＺＨＥＮＧ Ｐｅｎｇ，………………………………

ＣＨＥＮＧ Ｙａｈｏｎｇ， ＺＨＥＮＧ Ｊｉａｑｉ （１１８）
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Ｅ Ｄｏｎｇｃｈｅｎ， ＤＯＮＧ Ｘｉｎｇｈｕａ， ＣＡＩ Ｙｕｑｉａｎｇ，……………

ＷＡＮＧ Ｚｈｉｊｕｎ， ＬＵ Ｓｈｉｙｕ， ＺＨＡＮＧ Ｌｉｊｉｅ （１３１）

Ｏｐｔｉｍａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｕｌｔｒａ Ｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ＮＶＲＰＭ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｎｅｗ Ｖ－ｔｙｐｅ

Ｒｏｔｏｒ ｗｉｔｈ Ｍｕｌｔｉｐｌｅ Ａｉｒ Ｓｌｏｔｓ

ＬＩＵ Ｘｉｎ， ＷＡＮＧ Ｂｕｌａｉ， ＹＵＡＮ Ｙｕｙａｎｇ （１３６）…………………

Ｖｉｒｔｕａｌ Ｐｒｏｔｏｔｙｐｅ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｌｏｓｓ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ

Ｐｕｍｐ Ｔｒｕｃｋ Ｂｏｏｍ

ＷＡＮＧ Ｃｈｅｎ， ＤＩＮＧ Ｈａｉｇａｎｇ， ＳＨＩ Ｆｅｎｇ，………………

ＺＨＡＯ Ｙａｎｂｉｎ， ＷＡＮＧ Ｆｕｘｉｎ， ＰＡＮＧ Ｚｈｉｚｈｅｎ （１４３）

Ｓｐａｔｉｏｔｅｍｐｏｒａｌ Ｅｖｏｌｕｔｉｏｎ ｏｆ Ｂｕｌｋ Ｅｌａｓｔｉｃ Ｍｏｄｕｌｕｓ ｏｆ Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ

Ｆｌｕｉｄ ｕｎｄｅｒ Ａｃｏｕｓｔｉｃ Ｃａｖｉｔａｔｉｏｎ

ＣＨＥＮ Ｙｉｈｏｎｇ， ＸＵ Ｃａｎｇｓｕ， ＬＩ Ｘｉａｏｌｕ， ＬＩ Ｙｕｎｔａｎｇ，……

ＣＨＥＮ Ｙｕａｎ， ＪＩＮ Ｊｉｅ， ＰＡＮＧ Ｗｅｎ （１４９）

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｎｉｃｋｅｌ－ｂａｓｅ Ｓｕｐｅｒａｌｌｏｙ ｗｉｔｈ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ

Ｈｅａｄ

ＬＩ Ｂａｉｃｈｕｎ， ＬＩ Ｘｉａｏｋｕｎ， ＬＩ Ｇａｎｇ，………………………

ＬＩ Ｚｈｉ， ＨＥ Ｚｈｅｎｐｅｎｇ， ＹＡＮ Ｆａｎｇｃｈａｏ （１５６）

Ｆａｕｌｔ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ－ｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｃｙｌｉｎｄｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＨＡＮ Ｂｏ， ＷＡＮＧ Ｚｈａｏｑｉａｎｇ， ＸＩＥ Ｃｈａｏ，…………………

ＬＵ Ｃａｎ， ＬＩＵ Ｂｉｎｓｈａｎ， ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｑｉａｎｇ （１６３）

Ｏｐｔｉｍｉｚｅｄ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｓｉｘ－Ｐｏｌｅ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｇｅａｒ

Ｐｕｍｐ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＭＡＴＬＡＢ

ＨＵ Ｙａｎｐｉｎｇ， ＣＨＥＮ Ｚｈｉｐｅｎｇ，……………………………

ＹＩＮ Ｈａｏｒａｎ， ＬＩ Ｘｕｃｈｅｎ （１７０）

Ｗｏｒｋｉｎｇ Ｂｅｈａｖｉｏｒ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｐｕｓｈｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ

Ｄｒｉｖｉｎｇ Ｃａｌｉｐｅｒ Ｌｏｇｇｉｎｇ Ｔｏｏｌ

ＸＩ Ｗｅｎｋｕｉ， ＣＨＥＮ Ｈｕｚｉ， ＪＵＡＮ Ｈｏｎｇｋｅ，………………

ＧＥＮＧ Ｄｏｎｇｈｅｎｇ， ＷＥＩ Ｈａｎｇｘｉｎ， ＳＵＮ Ｗｅｎ （１７６）

Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｗｅａｒ Ｆａｕｌｔ ｏｆ Ｗｉｎｄ Ｔｕｒｂｉｎｅ Ｇｅａｒｂｏｘ
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Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｅｎｅｒｇｙ Ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ Ｏｒｉｅｎｔｅｄ Ｍｕｌｔｉ－ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ
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